6.2 Sklopenie premietacej roviny priamky do priemetne, do Grovne
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Sklopenie premietacej roviny do priemetne

Sklopenie roviny A znamena, Ze ju otocime o 90°. Pomocou sklopenia premietacej roviny priamky a
urcime uhol priamky s priemetnou, alebo dlzku usecky AB na priamke a.

Postup: Postup:
1. Priamkou a=AB vedieme rovinu A L 7. 1. Zostrojime sklopenu priamku (a) = (A)(B):
2. Sklopime rovinu A do 7. * vbodoch A; B, zostrojime priamky kolme
3. Zostrojime sklopenu priamku (a) = (A)(B). na dy,
4. Ur¢ime ¢ = Z(a,z) = Z(a,, (a)) a dizku na tieto priamky nanesieme koéty quov.
|AB|=|(A)(B)]. 2. Urcime ¢ = Z(a,7) = Z(a,, (a)) a dlzku
|AB|=|(A)(B)].
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Sklopenie premietacej roviny priamky a do priemetne

Pre dalsie spustenie videa
prejdite mySou na video-
obrazok a kliknite na zobrazenu
moznost prehravania.
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Priklad 6.2: V kdtovanom premietani urcte graficky kdtu bodu M, ktory lezi na priamke a = AB.

a)
(I.SIT\'/
R
e :
./ !
i Postup:
| Ulohu vyrieSime sklopenim
' ~5,8 premietacej roviny priamky a.
i 1. Zostrojime sklopenu polohu bodov
| AaB.
i 2. Urcime (a) = (A)(B).
W, 3. Bod (M) lezi na (a).
b2 B,(5,8) a, 4. Dourcime kétu zMbodu M.
M= |(M)M,|
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Sklopenie premietacej roviny do porovnavacej roviny

V pripade, Ze su koty bodov velmi velké, pouzijeme sklopenie premietacej roviny do porovnavacej
roviny. Kétu d porovnavacej roviny zvolime zvycajne bodom s mensou kétou.

Postup:

1.

vk wnN

Zvolime porovnavaciu rovinu z'|| 7, napriklad
bodom A, d = z? . Zostrojime a, priemet
priamky a v porovnavacej rovine.

Priamkou a = AB vedieme rovinu A L 7’.
Sklopime rovinu A do 7"’.

Najdeme sklopené (a’)=(A')(B’).

Uréime ¢ = Z(a,z'), |AB|=|(A")(B")].

Beganova

Postup:

1.

Zvolime porovnavaciu rovinu 7’|l 7 vo
vzdialenosti d od roviny 7z, napriklad bodom A.
Pomocou “plavaka” zapiSeme kotu
porovnavacej roviny.

Najdeme sklopené (a)=(A)(B), oznacenie
Ciarkou (') porovnavacej roviny v nakresni
vynechame.

Urtime ¢ = Z(a,7) = Z(a,, (a)), | AB|=|(A)(B)|.
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Priklad 6.3: VV kdtovanom premietani graficky uréte dizku Gsecky KL, interval a spad priamky a =
KL a vystupnujte ju.
Postup:

Ulohu riedime sklopenim premietacej roviny priamky
do porovnavacej roviny s kdtou 230.

1. Plati: K,(230) = (K). Bod (L) zostrojime 230
tak, Ze na kolmicu v bode L; nanesieme
dizku z- 230 =4 cm.

2. Dizka use¢ky KL = |(K)(L)].
3. Spad priamky KL:
s?=tg @=L, (L)] / [KyLyl. (231)

(K) = K,(230

3. Vystupnovanie priamky KL: vyznacit na nej

body, ktorych kdty tvoria postupnost celych
Cisel.

4. Interval priamky KL =i,

Spadovy uhol priamky a: @ = Z(a, ) = Z(a,, (a)).
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Priklad 6.4: V kdtovanom premietani je rovina a dana spadovym meritkom. Bod A v rovine @ je urceny

svojim kolmym priemetom A,. Graficky urcte kotu bodu A.
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(L)=L, (13)

Postup:

1.

0o NO U A

Bodom A zostrojime hlavnu priamku
roviny a: h} L s%.

Vsetky body hlavnej priamky maju
rovnaku kétu a teda aj bod A; leZiaci
zaroveri na spadovej priamke s7.
Uréime kotu bodu A’ sklopenim
premietajucej roviny spadovej
priamky. Spadovu priamku sklopime
do porovnavacej roviny s kotou 13
pomocou dvoch bodov.

Oznacme K,(18) a L,(13).
Zostrojime (s¢) = (K)(L).

Oznacime (A') < (s¢).

Urcime kotu bodu A'.

Plati: zZA = zA'= 13+x.
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Priklad 6.5: V kétovanom premietani je rovina a dana hlavnymi priamkami s kétami 10 a 15. Urcte
odchylku ¢@ tejto roviny od priemetne 7 a interval roviny i

10

Postup:

Ulohu vyriedime sklopenim premietacej

roviny spadovej priamky roviny e do

porovnavacej roviny.

1. Zvolime ubovolnu spadovu priamku,
s¥1 h.

2. Oznatime: sy N h; (15) = R,(15),

s h7(10) = Q,(10).

3. Zvolime porovnavaciu rovinu s kdtou
10.
Zostrojime (s#) = (Q)(R).

5. Oznacime @ =L(a, @) = L(s* 7) =
Z(s7, (s%)).

6. UrCime i?: ndajdeme bod S s kdtou 14
na spadovej priamke.

7. Interval roviny i%=|S; R,|.

(Q) = Q1(10)

h7(10)
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Priklad 6.6: V kdtovanom premietani je dana rovina a ( A,B,C). Urcte graficky kétu bodu M, ktory lezi
vV rovine a.

Postup:  (s2)

1. Na priamke AB najdeme vystupriovanim body s -,' h2(124)
kotami 121, 122, 123. : 1

2. Zostrojime hlavné priamky roviny a. s7 ";’(124)

3. Bodom M zostrojime spadovu priamku 3,' h%(123)
roviny a. o 124 !

4. Zostrojime (s%?) sklopenim do porovndvacej

roviny 120. a
| h,(122)
A,(124) " C,(122)
a
5. Najdeme (M) e (s2%). h1(121)
6. Koétabodu M je zZM= 120 + x. \
h;(120)
X 120 =(120)
4 !
120
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